I1. 4 Sazeni

Pozadavek:

- minimalni poskozeni sadby

- pfesnost sazeni (rozte¢ sadby), moznost sefizeni vzdalenosti sadby v fadku
- stavitelna hloubka sazeni (8-12cm)

- dodrzeni kvality sadbového lizka, pfipadné formovani hrabku.

Pro strojové sdzeni v zeméd¢lstvi pripadaji v uvahu zejména brambory a predpéstovana
zelenina v kontejnerech, méng¢ jiz sazecka cukrovky.

Trend: zakladani porostu do zahont - hrubki, které zajisti rostlinam lepsi péstebni podminky
a jednodussi sklizen. Do zdhonu se zaklada jeden nebo vice fadkl. Tvorba zahont je Casto
spojena s odstranénim kamend.
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zéhonovy zplisob pfipravy a sdzeni brambor: 1 - separator kament,
2 - fadky na odkamenénych zahonech

Obr. Zahonovy zpiisob sazeni

Sazeni

— poloautomatické — ru¢ni ukladani hliz (kontejneri) do sazeciho ustroji pii frekvenci nejvyse
2 hlizy za sekundu. Sadba je ulozena v piepravkach, obsluha (¢lovek) ji
vklada do poharki nebo misek sazece. Pouziva se pro sazeni
ptedklicenych brambor nebo kontejnerd.

- automatické — samocinné nabirani hliz s frekvenci 5 — 8 hliz za sekundu. Sadbu nabira miska

nebo poharek ze zasobniku sazece, bez lidské prace. Nabiraci organy casto v zasobniku sadbu

mechanicky poskozuji a to miZe zpisobit jeji zhorSeny pocatecni rist.

11.4.1 Poloautomatické sazece

nejbeéznéjsi je sazeci tstroji 1) s lopatkovym kotoucem (turniketové)
2) dopravnikové (elevatorove)
3) poharkové (vystfednikové)

S lopatkovym kotoucéem - turniketové — pracovnim organem je vodorovny lopatkovy
turniket, do néhoz se hlizy vkladaji ru¢né. Hlizy pak vypadavaji po pootoc¢eni do hlizovodu,
dale potom do ryhy vytvotfené rozhrnovaci radlici. Stejny princip se vyuziva i pro vysadbu
zeleniny v sadbovacich. Tvar hlizovodu ma pfimy tvar a jeho prifez odpovida tvaru
sadbovace.



Dopravnikové (elevatorové) — pracovni organ je kapsovy elevator, do jehoz kapes se ru¢né
vkladaji hlizy, které vypadavaji z malé vysky v misté sazeni.

Poharkové, vystirednikové — pracovni organ je rotor s tyCkami, na kterych jsou umistény
poharky. Rotor je excentricky ulozen, aby se zpomalila rychlost poharkl v misté vkladani.
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vystiednikové sizeci ustroji: 1 - lisky s predklicenymi bramborami, 2 - vystiednikovy kotoug,
3 - kryci plech, 4 - rozhrnovaci radlice, § - zahrnovaci radlice

Obr. Vystiednikové sazeci ustroji

11.4.2 Automatické sazece
nejcastejsi je sazeci Gstroji elevatorové a kotoucové.

Elevatorové — pracovni organ je elevator s miskami, jejichz velikost odpovida velikosti hliz;
hlizy se posouvaji ze zasobniku K nabiracimu mistu a po nabrani prochazeji sazeci Sachtou a
padaji do ryhy vytvotfené rozhrnovacimi radlicemi.

Kotoucové — pracovni organ je svisle otacejici se kotou€ s vytezy a ptidrzovaci hliz
ovladanymi vodici drahou. V zasobniku ptidrzovac¢ zachyti hlizu a ptidrzi ji az po misto
vypadu, kde hlizu uvolni.

Sazeni brambor — mezitadkova vzdalenost 625; 700; 750; ptipadné 1 900mm)
- sazeni do zahont
Automatické konstrukce: kotoucové dopravnikové

Pridriovad

Otviraci
draha
pridriovace Kotou¢

Obr. 16. SAZECT USTROJ]

A - kotoucové: 1 - sézeci kotoug, 2 - pfidrZovag, 3 - loZiska pfidrZovage, 4 - vodici rameno
pridrZovace, 5 - nabihaci dréha, 6 - hlizy, 7 - rameno piidrzovage, § - pruZina, 9 - nabiraci prostor,
10 - hiidel, 11 - osa nabiréni a uchopent hliz
B - sizeci ustroji dopravnikové se systémem nabiracich IZicek a $ikmou Sachtou: 1 - nabirac icka,
2 - dréha pfebytecné hlizy, 3 - pohon dopravniku, 4 - sazeci Sachta, 5 - prostor zpétného pohybu
hliz, 6 - pfevod, 7 - zisobnik, 8 - posuvné hraditko, 9 - rozhrnovaci radlice, 10 - kopirovaci kolo,
11 - zahrnovaci disky



elevatorové (dopravnikoveé)

saze€ s privadéci automatikou: 1 - senzorovy spina& pro automaticky posur
dopravnikového dna 2
Obr. Konstrukce sazeciho ustroji - elevatorové

Automatické sazece brambor
Jsou zavéSeny na hydraulickém zaveésu traktoru. Plni se z pytli nebo z vakl. Sazece jsou
vybaveny signalizaci funkce (sdzeni).

1 — sazeci kotouc, 2 — hliza, 3- Zasobnik, 4- ptidrzovaci prsty, 5- kiidla rozhrnovaci radlice,
6- rozhrnovaci radlice, 7 — kypfici radlicka, 8 — ntiz, 9- zahrnovaci radlice, 10 — niz,

11- kyprici radlicka, 12- hnaci kolo pro pohon sazeciho kotouce, 13- kloub,

15 a 16 — vyménna fetézova kola, 17- fetéz, 18- oto¢ny Cep, 19- paka, 20- kotou¢ s ostruhami

Obr. Automatické kotouCové sazeCe brambor
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Obr. Sestitadkovy saze¢ v prepravni poloze



III. Mechanizacni prostfedky pro mechanické oSetfovani rostlin za vegetace

V SirSim vyznamu patii k oSetfovani rostlin za vegetace prihnojovani, chemické oSetient,
zavlazovani a mechanické oSetieni porostu — pleckovani a prooravani.

Mechanické osetfovani rostlin se tyka zejména zeleniny a okopanin, u kterych se provadi
mezifadkova kultivace. Mechanizacni prosttedky, které tyto operace vykonavaji, jsou plecky
a hrobkovace. Soucasné trendy vyuzivaji mechanické osetfeni meziradku napiiklad i u
obilovin a kukufice.

Pozadavek: rozruseni piidniho Skraloupu, kypieni meziradku, ptip. tvarovani meziradku,
nic¢eni plevell, pfip. zapraveni hnojiv, zamezeni vyparu vody, neposkodit vegetaci, véetné
kotfenového systému.

Plecky

Samochodné nebo nesené stroje umoziujici meziradkovou kultivaci porostu. Zakladnim
pracovnim parametrem je $itka jednoho zpracovaného pasu povrchu, rozte¢ mezi fadky a
hloubka kultivace. Tyto parametry jsou v uréitém rozmezi nastavitelné. Pracovni organy jsou
zavéSeny na samostatném, fiditelném ramu. Zpusob zavéSeni musi zajistit stejnou pozici
pracovnich orgéant i pti zméné hloubky zpracovani. Navadéni zajist'uje vétsinou elektronicko-
hydraulicky systém. Pracovni zabér plecky musi odpovidat modulu pracovniho zabéru seti.
Cinnosti pracovnich organii nesmi dochazet k zahrnovini nebo poskozovani rostlin.

Pracovni organy
- pasivni — radli€¢kové — pravostranné, levostranné
- Sipovité
- dlatovité
- rotaéni — rotacni organ postaven Sikmo na smér jizdy

- aktivni — frézovaci buben se zahnutymi nozi



Radli¢kova plecka

Sklada se z ramu s podvozkem, se zavéSenymi pleCkovacimi organy na samostatném
konstrukénim segmentu. Pohon aktivnich pracovnich orgénti zajistuje vyvodova hiidel nebo

hydromotor. Navadéni pleGkovacich organt zajistovala obsluha, nyni jiz automatické
navadéci zatizeni.

’ e RADLICII{O‘@ %LECKA 2 béznikovy zdveés
- ¢tyikloubovy zdvés pracovni sekce plecky: 1 - rdm, 2 - T0Vno W
3 {\rémgéck, 4 - gravo a lgvostmnné radlicka, 5 - kopirovaci kolo;oB - jednokloubovy
zavés; C - radlicky plecky: 1 - Sipovd plochofeznd (elevacni uhel 6°), 2 : jednostraim}a ;
plochofeznd (prava a levd), 3 - Sipova univerzdlni (podfezavaci i kerici), D - rozmisténi
radlicek v mezifdadku pro pleckovani kukufice; E - rotacni plecka: 1 - ndboj,
'2 - pravostranny, 3 - levostranny nuz

Obr. Radlickova plecka



Hrobkovacde zajist'uji tvorbu nebo obnovu bokl zahonu nebo prohloubeni dna hriibku
Hrobkovaci télesa jsou slozena z Sipovité radlicky, ktera kypii dno brazdy. Nakypiena ptida se
dostava na hrud’, ktera ji rozdrobi a vynese ke kiidliim, ktera formuji tvar hriibk. Sefidit 1ze
kiidla — stranové 1 vySkove a rozte¢ hrobkovacich téles a ramu hrobkovace.

225. HROBKOVACI PLECKA
A - obordvaci téleso s prutovou pleci jednotkou; B - hrobkovaci radlice: 1 - kiidla,
2 - rydlo (Cepel); C - prutové brany: 1 - kyvnd ramena, 2 - drzdk prutti, 3 - zavlacovaci
pruty; D - automaticke fizeni: 1 - pruzina, 2 - dvoudiskovy kotoué, 3 - hydraulicky
rozvadeég, 4 - otoény svisly hiidel, 5 - vyskové stavitelny fetéz

Obr. Hrobkovag, pracovni ¢asti

Zavéseni hrobkovacich téles

Z hlediska dobré kvality prace je nezbytny ctyikloubovy (paralelogramovy) mechanismus
zavéSeni kultivacni jednotky. Pracovni orgény tak pfi piekonavani nerovnosti neméni svou
geometrii vici povrchu pozemku.

Nutnosti je automatické fizeni stroje, u starSich provedeni poloautomatické nebo ru¢ni.

Kontrolni otazky:

1) Pozadavky na sazece.

2) Jaky je zakladni rozdil funkce mezi poloautomatickym a automatickym sazecem?
3) Pozadavky na prostfedky pro mechanické oSetfovani rostlin za vegetace.

4) Jaké se pouzivaji druhy pasivnich radlickovych pleckovacich organa?

5) Z jakych casti se sklada hrobkovaci radlice?



