V. Manipulace v zemédélstvi

V.1 Unifikace p¥i dopravé materiala
Spociva v systémech paletizace a kontejnerizace v pribéhu materidlového toku.

Palety jsou ptepravni prosttedky s loznou a opérnou podlahou pfizptisobenou pro stohovani,
vétsinou az do vysky 4 metrd.

Prosté palety jsou sestaveny ze dvou podlah spojenych nosnymi elementy.
Normalizovany rozmér je 800 x 1200 mm.
Vyuzivaji se pro dopravu kusovych materialti, krabic nebo pytlt.

1200 mm

Ohradové palety maji bo¢ni stény, jejichZ nosniky umoznuji stohovani. Normalizovany
rozmér je 800 x 1200 x 1000 mm. Posledni rozmér je vyska. Bo¢ni stény mohou byt pevné
nebo vyklopné, plné, sitované nebo volné.

Pro manipulaci s paletami se pouzivaji nizkoplo$inové nebo vysokoplosinové voziky nebo
paletizacni zafizeni s vidlemi umisténé na nakladacich, manipulatorech nebo nakladacich.

Obr. Prost4 a ohradova paleta Obr. Vysokozdvizny vozik

Kontejnery jsou piepravni prostiedky se zcela nebo z&asti uzavienym ptepravnim prostorem.
Konstrukce umoZiiuje stohovani. Objem, nosnost a provedeni je dano unifika¢ni fadou.
Manipulace se provadi bez piekladani obsahu.

Vyhoda je moZnost kratkodobého skladovani materidlu a moZnost doasného spojovani

S dopravnimi prostredky.

Kontejner ISO
Uzitecnd hmotnost je 10 az 30 tun. Vyrabéji se jako univerzalni nebo specidlni.
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Obr. Velkoobjemovy kontejner ISO s dvefmi v ¢elni sténé



Kontejnery pro vyuziti na automobilovych nebo traktorovych nosicich

149. SCHEMA ZARfZENI PRO MANIPULACI S KONTEJNERY
S JEDNORAMENNYM MANIPULACNIM SYSTEMEM
1 - 5 pracovni kroky

Obr. Pracovni kroky zafizeni pro manipulaci s kontejnery s jednoramennym manipula¢nim
systémem

150. LANOVY MANIPULACNI SYSTEM

151. TRMENOVY MANIPULACN{ SYSTEM
1 thmen |10 #nchyceni kontejneru, 2 - vozik timenu, 3 - sklopny rdm, 4 - pfimocary
iy cliny hxtlrmnmor, 5 - zajistovaci klestiny, 6 - pruzina k zajisténi kontejneru,
P PR hydromotory, 8 - ddlkové ovlddani hydraulického ovldddni hydraulicke-
o rozvddéce, 9 - rdm automobilu

Obr. Tfmenovy manipulaéni systém

L 152. JEDNO A DVOURAMENNY MANIPULACN{ SYSTEM
Obr. Jednoramenny a dvouramenny manipula¢ni systém



V.2 Nakladace
Jsou to dopravni zatizeni pro nakladku, vyklddku a manipulaci s riiznymi materialy a
hmotami.

Zékladni d€leni je podle zpiisobu prace:

- S plynulym chodem (plynulou manipulaci s materidlem)

- § pferuSovanym cyklem.

Pohon naklddacich mechanizmii je nyni témét vyhradné hydraulicky.

V.2.1 Nakladace s preruSovanym cyklem

Pracovni proces probiha v opakujicich se pracovnich operacich — nabér, transport,
vyprazdnéni.

Charakteristicka soucast téchto nakladacii je vyloznik. Podle pohybu vylozniku se nakladace
deli na lopatové a jerabové.

Lopatové (¢elni) nakladace se pouzivaji pro manipulaci se sypkymi materidly, kompost,
zeminu, mensi kusové materidly (kdmen, fepa, brambory,...). Lze je pouzit i s jefAbovym
hakem nebo s paletizacnimi vidlemi.

Vyrabéji se jako samojizdné stroje nebo jako adaptéry osazené na traktory zejména vysSich
vykonovych tfid nebo systémovych traktort. Pohyb vylozniku mlze byt jen svisly nebo svisly
i vodorovny. U nakladact s pouze svislym pohybem vylozniku musi mit podvozek dobré
manévrovaci schopnosti.
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Obr. Celni naklada¢ traktoru, éelni lopata ~ Obr. Samojizdny univerzalni nakladad¢ UNC- 060

Jerabové nakladace
Konstrukéné se dé€li na - traktorové
- samojizdné
- automobilové



Vyuziti je dano zejména konstrukci vylozniku a vybavenim dal$im pracovnim zatizenim.
Pouzivaji se k nakladani hnoje, picnin, zrnin, bulevnin, primyslovych hnojiv apod.

Obr. Jetabovy nakladac
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171. PRACOVNI ZARIZENI NAKLADACU
‘q é A - drapdk na zeminu a sypké hmoty, B - podkopovd lopata, C - klesté na kulatinu,
D - drapdk na stébelniny, E - lopata na bulevniny, F - lopata na sypké hmoty,
i ) G - drapdk na hntj, H - vidlicovd manipulace, CH - hdk, I - pudni vrtak,
J - klesté na kameny

Obr. Pracovni zatfizeni nakladact
V.2.1 Nakladace s plynulym pracovnim cyklem

Manipuluji s materidlem plynule a ptedavaji ho na dopravni prostiedek nebo ho dopravuji
Vv technologickém toku stroje.

167. PLNiCIA VYBIRACI STROJ

Obr. Plnici a vybiraci stroj



A — plocha radlice

B — vibracni plocha radlice

C —vyordvaci kotouc s aktivnim pohybem
D — sbéraci lista

E — rotacni sbérac s pruznymi prsty

F — rotacni sbérac s pevnymi prsty

G — pasovy hreblovy dopravnik

H — kapsovy dopravnik

| — Sikmy Snekovy dopravnik

K — pneumaticky dopravnik

L — skluz

M — posouvaci lista s hrabicemi

N — Sikma deska s urychlovacim prutovym valcem
O — Sikmy hrabicovy dopravnik
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Obr. Zatizeni pro plynuly tok materialu

V.3 DalSi zatizeni pro manipulaci s materidlem

V.3.1 Zdvihadla (zvedaky)

Dopravuji bfemena — kusovy material ve svislém sméru. Zvedaci (hnaci) silu zajiSt'uje ruéni
pohon, elektromotor s pifevody nebo hydraulické soustava. Ram stroje a zvedaci mechanizmus
ma tuhou a pevnou konstrukci. Pro velké riziko z hlediska bezpecnosti prace a provozu jsou
zdvihadla a zvedaci zafizeni pfedmétem mnoha ptedpisu a nafizeni, ktera upravuji pravidla
jejich pouzivani.

Hiebenové zvedaky
Sroubové zvedaky
Hydraulické zvedaky

Pneumatické zvedaky

V.3.2 Navijaky maji ru¢ni nebo motorovy pohon. BéZny je lanovy navijak. Zakladni ¢asti je
buben, na ktery se naviji lano ukladané rovnacim mechanizmem. ZajiSténi pozice bubnu
slouzi brzda.

V.3.3 Kladkostroje jsou mobilni nebo i pfenosna zdvihadla, vyuzivajicich principu silovych
pomért na kladce.
Visuté ko¢ky dopravuji bfemena zdvizena navijedlem. Nejcastéji se pouzivaji jako dilenské

------



V.3.4 Jeraby

Konzolovy jerrab se pouziva v opravarenskych dilnach. Pojizdi po konzolové draze na
vlastnim podvozku podél stény haly. Pro mensi zvedané hmotnosti na jednom misté se
pouziva sloupovy otocny jeiab.

Obr. Sloupovy otocny jetrab

Mostovy jerab se v zeméd¢€lstvi pouziva hlavné pro manipulaci s pici v halovych senicich.
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158. MOSTOVY JERAB
I konstrukce hlavy, 2 - vyvySend jefdbovd drdha, 3 - jefdbovy most,
4 -visutd kocka, 5 - drapak

Obr. Mostovy (halovy) jetab (oprava — poz. 1 — konstrukce haly)

Vozidlové (automobilové) jeraby maji na podvozku nékladniho auta otoény vyloznik. Pro
stabilitu a vyrovnani do roviny pfi zvedani bfemen musi byt podvozek zdviZzeny pfednimi 1
zadnimi podpérami.

Obr. Vozidlové jetaby



Mechanicka (hydraulicka) ruka je jednodussi formou automobilového jefabu s nosnosti

odpovidajici hmotnosti dopravovaného nékladu. Oto¢ny vyloznik je v pfedni nebo zadni ¢asti

korby a dosah pokryje pottebu nakladky.
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Obr. Hydraulicka ruka

Kolejové jeraby jsou vyloznikové, portalové a lanové. Jefab se pohybuje na vlastnim
podvozku po kolejové draze. PouZzivaji se pro prekladani tézkych nakladi a ve stavebnictvi.

V.4 Bezpecnost a ochrana zdravi v dopravé
Vzhledem k dopravovanym hmotnostem, rychlosti pohybu hmoty i mechaniza¢nich
prostredkil hrozi veliké riziko téZkych trazl 1 smrti.

Oblasti rizika jsou zejména pfi:

- udrzbé a Cisténi stroju

- sestupovani a nastupovani na stroj

- opravach stroju

- odpojovani a piipojovani stroji ¢i dopravnich prostredki

- fizeni a obsluze strojii, provozu na pozemnich komunikacich

- manipulaci a stohovani kontejnert, palet nebo napft. pytlt, vakd, balikti pice nebo slamy
- obsluze ptipojnych mechanizacnich a dopravnich prostredkd.

Pro konkrétni dopravni zatizeni plati specifické bezpecnostni ptedpisy.

Obecné zasady bezpecnosti prace pro dopravu a manipulaci s materidlem:

- obsluha musi byt zdravotné (fyzicky) 1 odborné zplisobila, nesmi byt pod vlivem
navykovych latek

- obsluha musi byt prokazateln¢ sezndmena (nadfizenym pracovnikem) s bezpecnostnimi
predpisy uvedenymi v navodu k obsluze nebo technologickych listech zatizeni

- pfi nahle zhorSeném zdravotnim stavu je zakazano obsluze stroj ovladat

- je nutné pouzivat osobni ochranné pomiicky a prostredky

- uvadeét stroj do chodu 1ze pouze do domluveném signélu s ostatnimi pracovniky na stroji
- dodrZovat povinnosti fidice — technicky stav stroje, funkcnost brzdové soustavy a fizeni
(ovladani), funkcénost elektroinstalace, ulozeni a upevnéni nakladu, zajisténi pfipojovaciho
zatizeni

- pfi couvani vydat zvukovy signal, ptipadné si zajistit pomocnika

- pfi zastaveni nebo odstaveni stroje zajistit stroj proti pohybu

- pod zdviZzenymi (zavéSenymi) bfemeny se nesmi nikdo pohybovat. Po zvednuti se musi
bfemeno zajistit podpérami proti padu nebo sesunuti.

Kontrolni otazky:



1) Jaky je normalizovany rozmér prosté palety a ohradové palety?
2) Uved’te hlavni obecné zasady bezpec¢nosti prace pro dopravu a manipulaci s materialem.



